
B.基本设定模式

使用本产品的注意事项

 

①禁止使用于腐蚀性及易燃性的气体或任何液体。
②请在规格表内的额定压力范围内使用，若供给之压力超过最大耐压会使本产品损
     坏，导致功能异常。
③装设本产品时，请勿用力撞击或从高处掉落，即使外观未受损害也可能因内部零
     件损坏而导致功能异常。
④连接本产品于电路控制系统时请先关闭电源。电磁阀驱动电路无短路保护功能，
     若其红线及黑线接触，会短路导致电磁阀控制开关烧毁，产品因而损坏。
⑤本产品请勿使用在有水气或油雾的环境中。
⑥本系列产品并未有防爆验证，请勿使用于空气中含有爆炸性气体或粉尘环境中。
⑦不可将连接本产品的导线与电源线或其它高压电线捆绑在一起，避免因噪声的
     干扰，而影响到本产品的功能。

C. 归零设定

数字显示型压力传感器

0.001
0.001
0.01
0.1

0.1

1

±2% F.S. 比较参考温度25°C (0 ~ 50°C温度范围内) 

≤ 2.5ms 
(预防误动作功能 : 2.5ms,  20ms,  100ms, 500ms,

1000ms, 和 1999ms 可选择)

50MΩ以上(500V DC) (引线及外壳间)

复振幅1.5 mm 或 10G, 每一分钟10Hz ~ 150Hz ~ 10Hz
X , Y , Z 每个方向各2小时

OUT: 绿色 / V-Sol 控制输入: 红色 (真空号志)

±0.2% F.S. ±1 digit

IP40
动作: 0 ~ 50°C, 保存: -10 ~ 60°C (无水露不结冰情況下)

1000VAC 1分钟 (引线及外壳间) 

980 m/s² (100G), X , Y  , Z 每个方向各3次

90度进气口&无进气口
耐油PVC电线(0.15mm²)
约58g (包含2米的电线)

动作及保存: 35 ~ 85% RH (无水露)

 

±2% F.S. ±1 digit
3½ 位 LED 7段显示(红) (取样率: 5 次/秒)

OUT开关: 有, 真空电磁阀(V-Sol) / 破真空电磁阀(D-Sol): 无

≤ 1.5V

200mA@24V DC max.

125 mA
24V DC

NPN 或 PNP 开集极输出

NPN 类型
低位准输入(SPST 或 电子式接点 ),
位准电压: 0.4V DC以下,10ms以上输入时间
PNP 类型
高位准输入(SPST 或 电子式接点 ),
位准电压: 20~24V DC,10ms以上输入时间

≤ 40mA(无负载时)
24V DC ±10% , 涟波峰值 1 0% 以下

空气，非腐蚀性，不可燃性

psi
inHg
mmHg

耐环境

开关
输出

开关反应时间

消耗电流
电源电压

耐电压
绝缘阻抗

耐振动

耐冲击

kPa

bar
kgf/cm²

短路保护功能

控制输入

500 kPa

-100.0 ~ 100.0 kPa
-105.0 ~ 105.0 kPa

压力单位
设定最小刻度

 

 环境湿度

输出模式
最大负载电流
最大供应电压

环境温度

内部压降

动作显示灯
显示精度
显示

电磁阀驱动最大电流

防护等级

进气型式

 

温度特性
 

电线规格 

重量

重复精度

A.规格表

型 号

额定压力范围
设定压力范围
耐压力

 

 

适用气体

VZK-NE,PE

(kPa)

2   单位设定(F0) 

(mmHg)

交互
显示

(kgf/cm²) (bar)

(psi)(inHg)

按 S

按 S

(2.5ms)

(1999ms)

5   开关反应时间设定 (F4)

交互
显示

(20ms) (100ms)

(1000ms) (500ms)

按 S

按 S

7   省电模式 (F6)

◎ 当启动省电模式设定时，压力传感器在测量模式下，未按任何键 30
    秒后，压力传感器会进入省电模式。
◎ 当压力传感器处于省电模式时，传感器动作指示灯可能会有不同步
    的现象，但不会影响传感器的动作。
◎ 当压力传感器处于省电模式时，按下任何键，压力传感器会自动回
    到一般量测模式。

8   恢复出厂设定值 (F99)

交互
显示

设定"on"恢复出厂设定值

按 S

按 S

按 S

按 S

模式 2

无任何按键动作30秒后

交互
显示

模式 1 模式 2

无任何按键动作30秒后只有小数点闪烁

模式 1
背光降低亮度

kPaS kPaS

kPaS kPaS

NC 模式

3   OUT 型态设定 (F1)

交互
显示

交互
显示

交互
显示

交互
显示

应差模式

NO 模式

按       或       键设定数值

按       或       键设定数值

按 S

按 S

按 S

按 S

按 S

按 S

按 S

按 S

按 S

6   显示微调模式(F5) 

R.D. (Real Detect   实际侦测压力)
【注:】调整分辨率为 ±0.1% R.D.

±2.5% R.D.显
示
压
力
值

压力传感器的显示值可设定范围为±2.5% R.D. 

交互
显示

交互
显示

交互
显示

【注:】 (*1)当显示微调模式设定为 “oFF” 直接跳到F5结束。

使用       或       键变更设定的数值

此功能为消除极细微的压力误差及允许设定为同一显示值。

出厂设定显示值
压力设定显示值
可设定范围

0

应用压力

目前量测数值

调整数值(百分比)

(*1)

※归零范围限制小于2% F.S.

同时按       键与       键3秒以上，直到画面出现"00"
量测模式下，

kPaS

1 功能选择模式

按 OUT型态设定

按       键 ≥3秒即返回测量模式S

V-sol型态设定 反应时间设定

显示微调模式省电模式恢复出厂设定

按       键≥3秒S

量测模式

4   V-Sol 控制输入设定 (F2)

交互
显示

交互
显示

交互
显示

交互
显示

NC 模式NO 模式

按       或       键设定数值

按       或       键设定数值

按       或       键设定数值

按 S

按 S

按 S

按 S

按 S

电路接线图D.

型号规格说明E.

I.

H.

错误信息说明

out

零值设定范围超过±2% F .S .

使用的压力超过压力设定值的上限

使用的压力超过压力设定值的下限

F. 输出动作模式

G. 面板说明

内部系统及数据错误

关掉电源，检查负载电流过大的原
因或将负载电流降至规格以内再重
启电源

改变周遭压力之后，再重新作归零

供给压力请调整在使用压力范围内

切断电源并重新供电，若无回复至
正常状态则需送回原厂分析

解        決错误说明错误显示错误名称

过电流
错误

残留压力错误

使用压力错误

系统错误

输出负载电流超过125mA

N : NPN 输  出
P : PNP 输  出

输  出  类  型

E        :  带节能功能 

进  气  型  式

V Z K  -  P E

单位:mm

DC(+)( 棕色)
电线颜色

DC(-)(蓝色)
OUT (黑色)
Command 1 V-Sol Input(白色) 
Command 2 D-Sol Input (橙色) 

1
PIN NO.

2
3
4
5

V-Sol (-) ( 黑色)

电磁阀电线颜色 电磁阀功能
D-Sol (-) (黑色)

破真空电磁阀

真空电磁阀

D-Sol (+) (红色)
V-Sol (+) ( 红色) 

4

PIN NO.

3

2
1

2
3

4

300±10
1
2
3
4

1
2
3
4
5

2000±20

开关本体上预先设定的省能控制动作及设定值如下所示。
若以下所示动作没有异常，则此状态下可以继续使用。
以真空压为例:

OUT 的动作
压力超过设定值(P_1)时开关ON。
压力从设定值(P_1)下降迟滞值(H_1)以上时，开关OFF。
出厂时设定为(P_1) : -70.0 kPa (H_1) : 10.0 kPa。

V-Sol的动作
根据吸附指令信号，供给用先导阀 : V-Sol打开，抽真空，开始吸附。
真空度达到设定值(P_1‒H_3:供给用先导阀信号OFF点)时，供给用先导阀OFF。
当真空度降低，达到吸附开关ON点(P_1+H_2:供给用先导阀信号ON点)时，
供给用先导阀再次打开，保持真空度。
此后，供给用先导阀会反复ON、OFF。
H_2的禁止设定区域可以通过H_4 : 供给用先导阀信号禁止输入范围进行设定。
( 设定为H_1≥ H_2+H_4 )
出厂时设定为 P_1:-70.0 kPa, H_1 : 10.0 kPa, H_2 : 5.0 kPa, 
H_3 : 0.0 kPa, H_4 : 1.0 kPa 。

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF

大气压

高真空

真空口(V)压力

吸附指令信号
(Command 1)

开关输出
(OUT)

ON
OFF

破坏用先导阀
(Command 2)

供给用先导阀
(省能自动控制: V-Sol)

P_1 H_2

H_2 的禁止輸入範圍

H_1
H_3

H_4

(   ) 上键  /(   ) 下键
改变设定模式及设定值 绿色(LED)

红色(LED)

显示(OUT)

显示(V-Sol)

kPaS

改变设定模式及决定最后设定值
设定键

NPN 输出
VZK-NE

-
+

+
-

1   (黑色)

2   (红色)
3   (红色)

4   (黑色)

負載

Command2 破真空信号输入

Command1 真空信号输入

(橙色)

or TR

(棕色) +V (DC 24V)

(白色)

(黑色) OUT

(蓝色) 0V

真空电磁阀
V-Sol

破真空电磁阀
D-Sol

电磁阀连接座

DC 
24V主 

电 
路 

Command2 破真空信号输入(橙色)

(棕色) +V (DC 24V)

Command1 真空信号输入(白色)

(蓝色) 0V

主 

电 

路 

负载

真空电磁阀
V-Sol

破真空电磁阀
D-Sol

电磁阀连接座

1   (黑色)

2   (红色)
3   (红色)

4   (黑色)

-
+

+
-

or TR

DC 
24V

(黑色) OUT

PNP 输出
VZK-PE

外观尺寸

●电源线

●电磁阀线


